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- Posibilidad de realizacion de funciones hidraulicas simples
mediante mandos digitales
— Elementos de ajuste:
1 potenciémetro de ajuste de punto nulo (compensacion de
valor nominal)
1 potenciémetro para atenuacion de valor nominal
(para entrada diferencial)
4 potenciémetros para aplicacion de valor nominal
5 potenciometros para ajuste de tiempo de rampa
— Indicadores LED:  Activacion de valor nominal (4 x)
Tiempo de rampa activo (4 x)
Deteccién de cuadrante
Inversion de polaridad
Alimentacion (Power)

— Casquillo de medicion para valor nominal y tiempo de rampa
— Entrada diferencial

— 4 posibilidades de activacion de valor nominal y tiempo de rampa
— Generador de rampa con 5 tiempos de rampa; deteccion de 4 cuadrantes
- Salida de senal de ajuste

— Fuente de alimentacion sin punto nulo flotante

— Sin etapa de potencia
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Cadigo de pedido

VT-SWMA-1 | RS 29902/2017-04

I I |
VT-SWMA-1 —1X/V0/0 | «

Maédulo analégico de valor nominal

Serie 10 hasta 19
(10 hasta 19: datos técnicos
y conexionado invariables)

1X

Otros datos en texto complementario

0= Version basica

VO = Version basica

Descripcion de funcionamiento

Generalidades

El modulo de valor nominal se sujeta a un riel EN 60715. La
conexion eléctrica se efectua mediante bornes atornillables. El
mddulo opera con 24V de tension continua. Una fuente [1] su-
ministra todas las tensiones de alimentacion positivas y negati-
vas internas requeridas. En cuanto la fuente esta en servicio, se
ilumina el LED verde (alimentacion).

Valor nominal interno

La sefial interna de valor nominal se produce a partir de la sefal
externa de valor nominal aplicada a la entrada diferencial [2],
una activacion de sefal y una sefal de compensacion (poten-
ciometro de punto nulo “Z* [3]).

La sefial externa de valor nominal se puede modificar mediante el po-
tenciometro “G" (atenuador de amplitud [4]) de 0 % a aprox. 110 %.

Activacion de valores nominales

Las sefiales de activacion w1 hasta w4 [5] tienen asimismo un
rango de ajuste desde O % hasta 110 %. Las sefiales de acti-
vacion w1 y w2 tienen una polaridad positiva, las sefiales w3 y
w4 negativa. Con ello se pueden realizar, sin conexiones adi-
cio-nales, dos movimientos del equipo hidraulico hacia adelante
y dos hacia atras. Para aplicaciones en que se necesitan mas de
dos senales de la misma polaridad, se prevé un inversor de valor
nominal [6]. Si por ej. se acciona éste simultaneamente con la
activacion 3, la sefal de activacion w3 suministra asimismo una
maghnitud de ajuste positiva.

Siempre es posible sélo una activacion a la vez. Si se activan
varias simultdneamente, vale: la activacion “1* tiene la prioridad
mas baja, la activacion “4" la mas alta [7].

Deteccion de cuadrante

Si se activa la deteccién de cuadrante [8], la elctrénica recono-
ce automaticamente la polaridad [9] y la variacion (creciente/
decreciente) [10] de la magnitud de ajuste, y asigna un tiempo
de rampa al estado de sefial actual.

Tiempo de Polaridad magni- | Seial en

rampa tud de ajuste sentido...
t1 + Valor méx. Oﬂ/_r\]/qﬂ;r )
t2 + 0% \nﬂﬂf’(;\\_o %
t3 - Valor max. OMS(_)
t4 - 0 % \n/i;:g,r (M %

Mientras se efectua una variacion de sefal, se ilumina el LED
correspondiente al tiempo de rampa actual.

Activacion de tiempo de rampa [11]

Si no esta activa la deteccion de cuadrante, se asigna a cada
activacion de valor nominal “w1“ hasta “w4" un tiempo de ram-
pa propio “t1“ hasta “t4".

Cuando se produce una variacion de sefial, se enciende el dio-
do LED correspondiente al tiempo de rampa actual.

Tiempo de rampa “t5“ [12]

Si no esta activa la deteccion de cuadrante ni una sefal de ac-
tivacion, es valido siempre el tiempo de rampa “t5“. Este tiempo
de rampa es apropiado entre otras cosas para una funcion “pa-
rada de emergencia“. La valvula se puede cerrar entonces con
tiempo de rampa definido “t5“.

Ajuste de tiempo de rampa

El tiempo de rampa actual se puede verificar en el casquillo de
medicion “t* [13]. El ajuste del tiempo de rampa “t1* hasta “t4“
se realiza con la ayuda del potenciometro de tiempo de rampa.
Mediante una sefal de activacion se hace corresponder univo-
camente a un tiempo de rampa t1 hasta t4 la sefial de tiempo de
rampa “t* en el casquillo de medicion. t5 corresponde a la sefal
de tiempo de rampa en el casquillo de medicion, si no esta ac-
tiva ni la deteccion de cuadrante ni una sefial activacion. El ran-
go de ajuste para los tiempos de rampa esta elegido de manera
que se pueda reproducir el ajuste de éstos entre 20 ms y 5 s
(datos detallados ver “Caracteristicas técnicas").

Salida

La senfal de salida del generador de rampa se puede verificar en
el casquillo de medicién “w* [14]. El amplificador de adaptacion
[15] siguiente proporciona en la salida “magnitud de ajuste” [16]
la sefial de mando para la valvula.

[ 1 =Referencia para el esquema en bloques en pagina 3
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Esquema en bloques / conexionado
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Caracteristicas técnicas (para utilizacion con valores distintos, consultenos!)

Tension de servicio

Rango de funcionamiento:

24 VCC +40 % —10 %

— valor limite superior uglt) . | 35V
— valor limite inferior ug(t) ., | 18V
Consumo de potencia Ps| 12 VA
Consumo de corriente I s | 0,5 A
Fusible Fusible de sobrecarga térmica
(con reconexion por debajo del umbral de temperatura)

Entradas:
— Valor nominal (entrada diferencial con atenuador) U, | 0 hasta 210 V; R, > 50 kQ
— Servicio de cuadrantes “4-Q"

* activa Uyq | 85V hasta35V; R,> 50 kQ

* no activa U,q | Ohasta6,5V
— Inversién de valor nominal “Inv*

* activa U, | 8,5V hasta 35 V; R,> 50 kQ

* no activa i | O hasta 6,5V
— Activacion de valor nominal 1 hasta 4

* activa U | 8,5V hasta 35 V; R,> 50 kQ2

* no activa U | O hasta6,5V
Rangos de ajuste:
— compensacion punto nulo (potenciometro “Z*) +10 %
— atenuador de amplitud (potenciometro “G*) 0 % hasta aprox. 110 %
— valores nominales (potenciémetro “w1* a “w4") 0 % hasta aprox. 110 % (ajustado en fabrica a 100 %)
— tiempos de rampa (potenciometro “t1" a “t5") 20 ms hasta5 s
Salidas:
— magnitud de ajuste U | 0 hasta £10 V; £6 mA; R > 5 kQ
— casquillo medicion para magnitud ajuste “w* U, | 0 hasta£10 V (+100 % 2 +10 V; =100 % 2 -10 V)
— casquillo medicién para tiempo de rampa “t* U,| 0,01 Va+10V

0,01 V(t = aprox. 10 s); 10 V(t . = aprox. 10 ms)

Conexion 12 bornes atornillables
Sujecion Riel de montaje TH 35-7.5 segun EN 60715
Proteccion IP 20 segun EN 60529
Dimensiones (ancho x alto x largo) 40 x 79 x 85,5 mm
Rango admisible de temperatura de servicio 9 | 0 hasta +50 °C
Rango de temperatura de almacenamiento 9 | —25 hasta +85 °C
Masa m | 0,13 kg

Observacion:

Ver datos de ensayo de simulacion de medioambiente para el
andlisis de la resistencia a perturbaciones electromagnéticas, soli-
citaciones climaticas y mecanicas en RE 29902-U (declaration on

environmental compatibility).
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Indicacion para ajuste y medicion del tiempo de rampa
Para el ajuste del potenciometro de tiempo de rampa se recomienda,
desconectar la deteccion de 4 cuadrantes y accionar la activacion.
Valor en casquillo medicion “t* U, en V 5 3 2 1 0,5 0,3 0,2 0,1 0,05 | 0,08 | 0,02
Tiempo de rampa actual (120 %) tenms| 20 33 50 100 | 200 | 333 | 500 | 1000 | 2000 | 3333 | 5000
Vale: t= m()ljﬁ Ejemplo: medido U =5V
t _ 100V ms _
resultado t = 5V 20 ms
Distribucion de bornes
+Uy 1 7 Salida magnitud
Tension de L | de ajuste
servicio ov |a g| Potencial
referencia
Servicio de Y .
+U 3 9 Activacién valor nominal 1
cuadrantes 4Q
PotenC|.aI 4 10 Activacién valor nominal 2
referencia
Entrada 1 L
diferencial +U 5 11 Activacion valor nominal 3
nom
Inversion de +U 6 12 | Activacion valor nominal 4
valor nominal nv
Dimensiones (medidas nominales en mm)
Riel de montaje TH 35-7.5
segun EN 60715
| —0 ) 7 | 3 |9 10|11 |12 Potenciometro (parcialmente con indicador LED):
O oolooo “t1* a “t5" — tiempos de rampa
REXROTH ‘w1 a ‘w4 — activacion de valores nominales
VT-SWMA- 1 ‘G* — atenuador de amplitud para
o ® ®@4q|Iv® entrada diferencial
ROHNWOR® A — compensacion punto nulo
o ROnwe® ;
~ ROBWOR Indicadores LED:
o ROoHUwWwe ® “4-Q" — deteccion de cuadrante
©t5/60 “Inv*  — Inversion activa
ivi A4S Verde — listo para servicio “power” (no descripto)
O 0Oolooao Casquillos de medicion:
\ ~.0 O) 1{2]3f4]5]e “ — tiempo de rampa actual
“w"  — magnitud interna de ajuste
- 85,5 - 40 »| “L*  — potencial de referencia / masa
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Indicaciones de proyecto /mantenimiento / informacién adicional

— ElI modulo amplificador sélo puede ser instalado sin tension!
— La distancia a conductores de antena, equipos radioeléctricos y de radar debe ser suficientemente grande (>> 1 m)!
- Blindar los conductores de valor nominal, no colocarlos en las proximidades de cables de potencia!

— Atencion: Al emplear la entrada diferencial se deben conectar o desconectar siempre ambas entradas simultaneam-
ente!
Observacion: Las sefales eléctricas aplicadas a través de una electronica de mando (por ejemplo magnitud de ajuste) no
deben ser empleadas para la conmutacion de funciones de seguridad de la maquina!
(ver también norma europea "Requerimientos técnicos de seguridad sobre equipos y componentes de la técni-
ca de fluidos — Hidraulica”, EN 982)

Bosch Rexroth AG © Todos los derechos de Bosch Rexroth AG, también para el caso de so-
Hydraulics licitudes de derechos protegidos. Nos reservamos todas las capacidades
Zum EisengieBer 1 dispositivas tales como derechos de copia y de tramitacion.

97816 Lohr am Main, Germany Los datos indicados sirven solo para describir el producto. De nuestras
Telefon +49 (0) 93 52/ 18-0 especificaciones no puede derivarse ninguna declaracion sobre una cierta
Telefax +49 (0) 93 52/ 18-23 58 composicion o idoneidad para un cierto fin de empleo. Las especificaciones
documentation@boschrexroth.de no liberan al usuario de las propias evaluaciones y verificaciones. Hay que
www.boschrexroth.de tener en cuenta que nuestros productos estan sometidos a un proceso na-

tural de desgaste y envejecimiento.
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Notas
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97816 Lohr am Main, Germany
Telefon +49 (0) 9352/ 18-0
Telefax +49 (0) 93 52/ 18-23 58
documentation@boschrexroth.de
www.boschrexroth.de

© Todos los derechos de Bosch Rexroth AG, también para el caso de so-
licitudes de derechos protegidos. Nos reservamos todas las capacidades
dispositivas tales como derechos de copia y de tramitacion.

Los datos indicados sirven sélo para describir el producto. De nuestras
especificaciones no puede derivarse ninguna declaracion sobre una cierta
composicion o idoneidad para un cierto fin de empleo. Las especificaciones
no liberan al usuario de las propias evaluaciones y verificaciones. Hay que
tener en cuenta que nuestros productos estan sometidos a un proceso na-
tural de desgaste y envejecimiento.
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© Todos los derechos de Bosch Rexroth AG, también para el caso de so-
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